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Byteweise .....cccccceveeiiiiciiiinnnnn, Die Daten werden als einzelne Bytes behandelt (8 Bit)
BCD-Schalter................ Binary Coded Decimal ( = Bauform fiir Elektronik-Schalter)
EDS . Electronic Data Sheet (Parameterdatei fir CANopen Geréate)
EMV o Elektromagnetische Vertraglichkeit
e PSRRI Feldbus
| SRS Hochfrequenz
ID Kennung (Adresse) eines Netzwerkknotens
P e —————— Industrie-PC
O e Input/Output Data
KNOTEN oo Elektr. Zugang an einem Bussystem
Knoten-Nr. .....cccccceeeiiniiiiiennnn. Nummer zum Ansprechen eines bestimmten Knotens
LED ottt Leuchtdiode/Anzeigeelement
LSB i Least significant Bit ( = niederwertigstes Bit eines Bytes)
Y= T = RS Ubergeordnetes Geréat (Hauptgerét)
MSB ..o Most significant Bit (= héchstwertigstes Bit eines Bytes)
Offline weveveveeeiiieeeee e Es findet KEIN Datenaustausch zw. 2 Teilnehmern statt
Online.....ccoveiiiiiiiiieee, Es findet aktiver Datenaustausch zw. 2 Teilnehmern statt
PDO .ttt Prozess Daten Objekt
SDO e e e e e e s e aaaaa Service Daten Objekt
SIAVE ittt Untergeordnetes Gerét
S S L ——————— Speicherprogrammierbare Steuerung
Terminator ......coovccviiiieee e Busspezifischer Abschlusswiderstand
Ventilstation ........cccceeeviiiiniieenens Steckplatz fur ein Ventil auf einem Ventilterminal

Revision 1.0 16.05.13 Autoren: JLE/SD
Revision 1.1 14.03.14 Autoren: JLE

Technische Anderungen vorbehalten
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Verwendete Darstellungsarten in dieser Anleitung

Standard-Text: Normaler Text

Standard-Text + Fett Hervorhebungen

Standard-Text + Fett + Kursiv Eigennamen bzw. Eigenbegriffe

Hyperlinks Verweis auf andere Textstellen im Dokument.
HINWEIS:

Text....

Hinweise, die grun hinterlegt, haben keine sicherheitsrelevante Bedeutung. Die Hinterle-
gung dient dem schnelleren Auffinden wichtiger Benutzerinformationen.

HINWEIS:

Hinweise, die gelb hinterlegt, haben eine niedrige sicherheitsrelevante Bedeutung. Bei
Nichtbeachtung sind Funktionsstorungen bzw. Schaden am Ventilterminal oder dessen Pe-
ripherie jedoch nicht auszuschlieRen.

WARNUNG:
Text....

Warnungen, die rot hinterlegt, haben eine hohe sicherheitsrelevante Bedeutung. Bei
Nichtbeachtung sind Funktionsstorungen bzw. Schaden am Ventilterminal oder dessen Pe-
ripherie nicht auszuschlieen. Im Einzelfall kann das Nichtbeachten zu schweren Schaden
an der Anlage oder Personenschéaden fuhren.

Text

Text in roter Umrandung sind Berechnungsformeln oder sonstige wichtige Texte.
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1. Allgemeines

Die pneumatischen Kenndaten und die Montage entsprechen der AIRTEC RE-46
in Multipol-Ausfuhrung.

WARNUNG:
=>» Zur Installation und Inbetriebnahme der Pneumatik lesen und Sie bitte die Bedie-
nungsanleitung Ventilterminal RE-46 (Artikel-Nr. 54-RE-46-D)

=>» Bitte beachten Sie unbedingt die Sicherheitshinweise

HINWEIS:

Diese Bedienungsanleitung dient als Ergadnzungsanleitung zur Inbetriebnahme der
RE-46 CANopen und beschreibt nur die busspezifischen Einstellungen und Metho-
den.
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2. Elektrische Daten

RE-46 mit CANopen

Parameter Wert

Stationszahlen

6,8,10,12...24

Anschluss fur den Bus

2 x M12 5-polig
(Buchse Bus-Out A-codiert,
Stecker Bus-In A-codiert)

Anschluss fiur die Betriebsspan-
nung

M12 5-polig Stecker A-codiert

Leistungsaufnahme je Ven-
tilmagnet

1 W je Elektromagnet plus 0,3 W je Status-LED

Leistungsaufnahme je Busknoten | 2,9 W bei 24 V
Adresseinstellung 2 Drehschalter (BCD-Codierschalter)
Einstellbarer Adressbereich 1...99

Betriebsspannung DC 24V £10%
Stromaufnahme Leerlauf: ca. 120 mA

Volllast: je nach Anzahl der aktiven Ventile
Bitrate Automatische Erkennung

10 kBit/s ... 1 MBit/s

Statusanzeigen Busknoten

POWER (LED Griin)

Status (LED Rot)
Run (LED Grin)
Init (LED Griin)
Error  (LED Rot)
Statusanzeigen Ventile 14/12  (LED Gelb) Elektromagnet aktiv
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3. Anschlisse und Elemente der RE-46 CANopen
Anschliusse der RE-46 CANopen (Frontseite)

3.1

Flanschstecker M12 5-pol. A-codiert (POWER)

Pin Bezeichnung  Beschreibung ]

1 | +24V Versorgung Buselektronik
Absicherung: 0,2A trage

2 | +24V_1 Versorgung Ventilstationen 1-12 (Magnete 1-24)*
Absicherung: 3,15A trage

3 GND Masse zu +24V, +24V_1, +24V 2

4 GND Masse zu +24V, +24V 1, +24V 2

5 +24V_2 Versorgung Ventilstationen 13-24 (Magnete 25-48)°
Absicherung: 3,15A trage

Flanschstecker M12 5-pol. A-codiert (BUS IN)

Pin Bezeichnung Beschreibung

1 SHLD Kabelschirm

2 n.c./ CAN_V+ [ n.c./CAN Supply
3 GND CAN Ground

4 CANH CAN High

5 CAN L CAN Low

! Dieser Pin muss auf jeden Fall immer mit 24V beschaltet werden, da sonst die Magnete nicht funktionieren.

2 Dieser Pin muss nur dann mit 24V beschaltet werden, wenn das Terminal mehr als 12 Ventilstationen hat

% Dieser Pin kann optional mit +24V zur Versorgung der CAN-Transceiver beschaltet werden. Bei der Standard-Version ist
dieser Pin nicht beschaltet (n.c.). Fragen Sie AIRTEC fur diese Option.

8
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Flanschbuchse M12 5-pol A-codiert (BUS OUT)

Pin Bezeichnung ' Beschreibung

1 | SHLD Kabelschirm

2 | n.c./CAN V+ n.c./CAN Supply

3 GND CAN Ground

4 CANH CAN High

5 CAN L CAN Low
HINWEISE:

Der Schirm kann entweder am Metallkragen des Steckers oder am Pin 1 des M12-
Steckers aufgelegt werden. Ein Auflegen am Metallkragen verbessert die Schirmwir-
kung und ist zu bevorzugen.

Die PINs 2 und 3 sind fur die Durchschleifung einer externen 24V-Versorgung fur
galvanisch getrennte CAN-Schnittstellen vorgesehen. Die RE-46 benotigt diese An-
schlusse nicht.

Ein nicht weiter gefiihrter Busstrang muss am BUS QUT-Anschluss unbedingt mit ei-
nem CAN-Terminator (120 Ohm) abgeschlossen werden.

WARNUNG:

Die Anschlisse POWER und BUS IN sind auf Grund der CiA-Spezifikation
NICHT vertauschungssicher. Achten Sie daher unbedingt auf Korrekten An-
schluss von POWER (oben) und BUS IN (Mitte).

Druckluft-Versorgung fuir Ventile (Anschluss 1)

Erdungsanschluss (PE) am Ventilterminal. Diese Schraube muss unbedingt nie-

derohmig mit einem Erdungsanschluss in der Nahe des Ventilterminals verbunden
werden, da sonst die internen Schirm- und Entstérmafllnahmen wirkungslos sind.
Feindrahtige Erdungsbander sind massiven Kupferleitern vorzuziehen, da sie bessere
HF-Eigenschaften haben.

E Arbeitsanschluss des Ventils (Anschluss 2)
Arbeitsanschluss des Ventils (Anschluss 4)
Anschluss fur externe Steuerluft (Anschluss E1). Dieser Anschluss ist normaler-

weise verschlossen. Die Steuerluft wird aus dem Anschluss 1 bezogen. Fur Son-
deranwendungen kdénnen die Ventile mit externer Steuerluft versorgt werden.

* Dieser Pin kann optional mit +24V zur Versorgung der CAN-Transceiver beschaltet werden. Bei der Standard-Version ist
dieser Pin nicht beschaltet (n.c.). Fragen Sie AIRTEC fur diese Option.

9
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E Anschluss fur zweite Druckluft-Versorgung (Anschluss 1 rechts). Dieser An-

schluss ist normalerweise verschlossen. Die zweite Druckversorgung ist nur dann an-
zuschlie3en, wenn das Ventilterminal intern mit einer Drucktrennung ausgestattet ist
(siehe Kapitel 8.4 in Bedienungsanleitung Ventilterminal RE-46)

3.2 Anzeigen und Elemente der RE-46 CANopen (Oberseite)

10
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10| Deckel ,,Adress-Switch:

Unter diesem Deckel befinden sich die Drehschalter fir die Einstellung der Knotenad-
resse. Zum Offnen miissen die Schrauben links und rechts von der Beschriftung
»Adress-Switch” entfernt werden. Diesen Deckel nach der Inbetriebnahme unbedingt
wieder verschlief3en, da sonst die Schutzart IP65 nicht mehr gewéhrleistet ist.

11| Anzeige-LEDs Busstatus (CANopen):

Diese LED signalisieren den Status des Ventilterminals und des Busknotens. Die Er-
klarung der einzelnen LEDs finden Sie weiter unten beschrieben.

12| Anzeige-LEDs Ventile:

14 leuchtet: Ventil ist angesteuert in Stellung 14, d. h. die Luft stromt von Anschluss 1
nach Anschluss 4

12 leuchtet: Ventil ist angesteuert in Stellung 12, d. h. die Luft stromt von Anschluss 1
nach Anschluss 2

Die Anzahl und Beschriftung der LEDs kann je nach Ventiltyp variieren. Die Schalt-
funktion des Ventils kann auf dem Schaltsymbol auf der Vorderseite jedes Ventiles er-
sehen werden.

LEDs aus: Ventil ist nicht angesteuert

10
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13| Magnet-Abluft 82

An diesem Anschluss werden die Vorsteuer-Magnete entliftet (Anschluss 82). Fur die
Larmreduzierung unbedingt geeigneten Schalldampfer einsetzen oder Schlauch an-
schlie3en.

14} Ventilentluftung 3

An diesem Anschluss werden die Arbeitsanschliisse der Ventile entliftet (Anschluss
3). Fur die Larmreduzierung unbedingt geeigneten Schalldampfer einsetzen oder
Schlauch anschlieRen.

15] Ventilentliftung 5

An diesem Anschluss werden die Arbeitsanschlisse der Ventile entliftet (Anschluss
5). Fur die Larmreduzierung unbedingt geeigneten Schalldampfer einsetzen oder
Schlauch anschliel3en.

16| Magnet-Abluft 84

An diesem Anschluss werden die Vorsteuer-Magnete entliftet (Anschluss 84). Fur die
Larmreduzierung unbedingt geeigneten Schalldampfer einsetzen oder Schlauch an-
schlie3en.

11
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3.3 Adress-Schalter fur Knotenadresse

Unter dem Verschluss-Deckel ,Address-Switch” befinden sich die 2 Drehschalter
fur die Knotenadresse der RE-46 CANopen.

Vor der elektrischen Inbetriebnahme muss hier eine Adresse zwischen 01 und
99 eingestellt werden, mit der die RE-46 am CANopen identifiziert und angespro-
chen werden kann. Die Einstellung erfolgt mit einem kleinen Schlitz-
Schraubendreher. Die gewahlte Ziffer entspricht der Pfeilspitze des Einstellers:

|- - LXK
B BT
.s\“'% U arprthed

Address-Switch

Es qgilt:
= Jinker Schalter: 10er-Stelle
= rechter Schalter: ler-Stelle

Beispiel:
Wird am linken Schalter die Ziffer ,1“ und am rechten Schalter die Ziffer , 7“ ein-
gestellt, so hat der Knoten die Adresse ,, 17*.

HINWEIS:

Eine Anderung der Knoten-Adresse wird nur wirksam, wenn die Betriebsspan-
nung (+24V) aus- und wieder eingeschaltet wird. Die Adress-Schalter werden nur
beim Systemstart eingelesen.

12
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3.4 Anzeige-LEDs Busstatus (CANopen)

Die Anzeige-LEDs befinden sich am Busknoten oben

CANopen

Power

Status

Run

Anzeige-LEDs Busstatus (CANopen):

Bezeichnung Farbe Bedeutung

Power grin @ | Betriebsspannungsanzeige +24V

Status rot @® | Beirotist ein schwerer Fehler aufgetre-
ten

Run gran () Kann verschiedene Zustande annehmen
(siehe Tabelle unten)

Init grun @ | Busknoten initialisiert

Error rot @® | Kann verschiedene Zustande annehmen
(siehe Tabelle unten)

13
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Moégliche Zustande der Anzeige-LEDs fur CANopen (Details):

LED State CANopen Indication |Comments
Status Off Normal Operation -
Red Unrecoverable Fault -
Run Off - Not initialized OR Initialized but no other CANopen
nodes detected
Green OPERATIONAL Device in ‘OPERATIONAL -state
Single flash STOPPED Device in ‘STOPPED-state
Toggling PRE-OPERATIONAL | Device in ‘PRE-OPERATIONAL -state
Flickering Autobaud/LSS Baud rate autodetection or LSS services in progress
(altemating flickering with Error LED)
Init Off Not initialized This LED indicates when the Anybus module has
Green Initialized passed its internal initialization procedures
Error Off - (no error)
Red Bus Off CAN controller is in bus off
Single flash Warning Limit Reached |At least one of the error counters in the CAN controller
has reached or exceeded its warning level (e.g. too
many error frames)
Double fiash Error Control Event A guard event (NMT slave or NMT master) or a heart-
beat event (Heartbeat consume) has occurred.
Flickering Autobaud/LSS Baud rate autodetection or LSS services in progress

(altemnating flickering with Run LED).

14
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3.5 Anordnung der Stationen + Ventilmagnete

Die

RE-46 CANopen ist nach folgendem Schema aufgebaut bzw. bestiickt:

IMagnet 1

Magnet 39

'.i.l- | === l=ll=ll=_—= === 1= = J=J=_Jl=_J=1EzL1k

— i e e T T e T s e _— - — N — N

-SE—

1Magnet 2 Magnet 40

Gruppe 1 IGruppe 2 IGruppe 3 Gruppe n Gruppe n +1

Station 1
Station 20 !

Station:

Steckplatz fur ein monostabiles, bistabiles oder Mittelstellungsventil. Je nach
Ventiltyp ist ein Ventil mit einem oder zwei Magneten bestuckt.

Monostabile 5/2-Wege-Ventile haben nur auf der oberen Seite einen Magneten
(ungerade Positionen, Magnet 1, 3, 5, usw.).

3/2-Wege-, bistabile und Mittelstellungsventile sind mit zwei Magneten be-
stiuckt (Magnet 1+2, 3+4, usw.). Die Magnete sind beginnend von oben links
nach unten rechts durchnummeriert (siehe Grafik).

Die Zahl ,, 14" auf dem Ventil bzw. an der LED bedeutet, dass in dieser Stellung
die Luft im Ventil von Anschluss 1 nach Anschluss 4 flief3t.

Gruppe:

Eine Gruppe umfasst 4 Ventilstationen oder 8 Magnete. Die Gruppen sind von
links nach rechts durchnummeriert. Jede Gruppe ist einem Byte Ausgangsdaten
an der SPS zugeordnet, d.h. Ausgangbyte 1 steuert Gruppel, Ausgangsbyte
2 die Gruppe 2 usw.

HINWEIS:

Bei Ventilen, die nur einen Magneten haben, sind die geraden Bits ,ungenutzt®. Beim
Setzen eines geraden Bits lauft der Steuerbefehl ins ,Leere”, da kein Magnet an die-
ser Position vorhanden ist.

15
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Ansteuerung der Ventilmagnete per SPS oder IPC

In untenstehender Tabelle sind die Zuordnungen der einzelnen Bits und Bytes
der Ausgangsdaten zu den Ventilen aufgefthrt:

Gruppe

Magnet
Nr. (oben)

Wert bin. 2
Wert dez. 1

1 (Ausgangs-Byte 1) 2 (Ausgangs-Byte 2) 3 (Ausgangs-Byte 3)

3
2 2° 2° 2 2 2° 2° 2° 2 2° 2°
4 16 64 1 4 16 | 64 1 4 16 | 64

Magnet Nr.

(unten) 2 ‘ 4 ‘ 6 8 10 12 14 ‘ 16 18 20 22 24
Wert bin. 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
Wert dez. 2 8 32 128 2 8 32 128 2 8 32 128

Tabelle: Zuordnung der Ausgangsbytes 1-3 zu den Ventilmagneten am Beispiel
eines 12er Ventilterminals

Wertigkeit:
Jedes Ausgangsbyte steuert 8 Magnete an, wobei das niederwertigste Bit (LSB)
dem Magneten 1 zugeordnet ist, das hochstwertige (MSB) dem Magneten 8.

Es gelten folgende Zustande:

1 = 24V ein = Magnet eingeschaltet (Aktive Stellung des Ventils)
0 = 24V aus = Magnet ausgeschaltet (Ruhestellung des Ventils)

Beispiel fiur 1 Byte Ausgangsdaten (alle geraden Magneten an):

MSB LSB
Mag- | Mag- | Mag- | Mag- | Mag- | Mag- | Mag- | Mag-
net8 | net7 | net6 | net5 | net4 | net3 | net2 | netl

WARNUNG:

Bei bistabilen 5/2-Wege-Ventilen und bei Mittelstellungsventilen (5/3-Wege)
darf immer nur 1 Magnet je Station angesteuert werden, also entweder der
obere (ungerade Magnet-Nr.) oder der untere (gerade Magnet-Nr.).

16
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4. Installations-Hinweise
4.1 Kabeltypen und Schutzarten

Die Schutzart IP 65 kann nur erreicht werden, wenn das Ventilterminal mit geeig-
neten Kabeln angeschlossen wird. AIRTEC bietet hierzu ein umfangreiches Pro-
gramm an vorkonfektionierten Standard-Kabeln in unterschiedlichen Langen
und feldkonfektionierbare Steckverbindungen als Zubehér an.

Mit diesen Kabeln wird die Schutzklasse IP65 durchgehend erflllt. Falls Sie Ka-
bel von anderen Herstellern einsetzen, so achten Sie darauf, dass diese fur die
Schutzklasse IP65 oder héher geeignet sind.

HINWEIS:

Bei Verwendung von minderwertigen Kabeln bzw. Kabeln mit niedrigerer
Schutzklasse kénnen Schaden am Terminal durch Eindringen von Schmutz
und Feuchtigkeit verursacht werden. Bei solchen Schéaden erlischt die Ge-
wahrleistung von AIRTEC.

4.1.1 Schutzgrade Beruihrungs- und Fremdkorperschutz (1. Ziffer)

Ziffer | Schutz gegen Beriihrung Schutz gegen Fremdkorper

0 kein Schutz kein Schutz

1 Schutz gegen groR¥flachige Kdrperteile grofRe Fremdkoérper (Durchmesser ab 50
Durchmesser 50 mm mm)

2 Fingerschutz (Durchmesser 12 mm) grol3e Fremdkdrper (Durchmesser ab 50

mm)

3 Werkzeuge und Drahte (Durchmesser kleine Fremdkérper (Durchmesser ab 2,5
ab 2,5 mm) mm)

4 Werkzeuge und Drahte (Durchmesser kornférmige Fremdkérper (Durchmesser
ab 1 mm) ab 1 mm)

5(Kk) Drahtschutz (wie IP 4) staubgeschutzt Staubablagerung

6(K) Drahtschutz (wie IP 4) staubdicht kein Staubeintritt

4.1.2  Schutzgrade Wasserschutz (2. Ziffer):

Ziffer = Schutz gegen Wasser |

0 kein Schutz

1 Schutz gegen senkrecht fallendes Tropfwasser

2 Schutz gegen schrag (bis 15°) fallendes Tropfwasser

3 Schutz gegen fallendes Sprihwasser bis 60° gegen die Senkrechte

4 Schutz gegen allseitiges Spritzwasser

4k Schutz gegen allseitiges Spritzwasser unter erhéhtem Druck, gilt nur far
StralRenfahrzeuge

5 Schutz gegen Strahlwasser (Dise) aus beliebigem Winkel

6 Schutz gegen starkes Strahlwasser (Uberflutung)

6k Schutz gegen starkes Strahlwasser unter erhéhtem Druck (Uberflutung),
gilt nur fir StralRenfahrzeuge

7 Schutz gegen zeitweiliges Untertauchen

8 Schutz gegen dauerndes Untertauchen

9k Schutz gegen Wasser bei Hochdruck- /Dampfstrahlreinigung, gilt nur fir
Stral3enfahrzeuge

17
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4.2 POWER-Kabel

Fur die Spannungsversorgung 24V DC sollten ausschlielilich folgende Ka-
beltypen verwendet werden:

Standard-Sensorleitungen 5-polig mit Rundstecker M12 A-codiert
Schraubverriegelung

Gerade oder gewinkelte Versionen einsetzbar (gerade empfohlen®)
Querschnitt mind. 0,25mm2 je Ader

Die Spannungsversorgung kann von Teilnehmer zu Teilnehmer durchge-
schleift werden, solange die Stromlast der Adern/Steckverbinder nicht tber-
schritten wird. Spannungsabfall auf den Leitungen beachten!

ACHTUNG:
Maximaler Strom je Leitungsader: max. 2,5 A (bei 0,25mm?)

max. 3,4 A (bei 0,34mm?)

Schutzart IP65 oder hoher

Mantelmaterial PUR oder PVC. Bestandigkeit gegen Umwelteinflisse und
auRere Einwirkungen (z.B. Ol, Chemikalien, Reinigungsmittel, Temperatur)
muss je nach Anwendungsfall festgelegt werden.

Fur Schleppketteneinsatz missen spezielle Schleppkettenkabel verwendet
werden (Mindestbiegeradien beachten!)

® Die Verwendung gerader Versionen erleichtert das AnschlieRen. In Einzelféllen, z. B. bei geringem Einbau-
raum, kbnnen auch gewinkelte Versionen verwendet werden.

18
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Beispiel fur ein M12 POWER-Kabel:

Typenbezeichnung WAKS4.5-5F00
kdant-Nr. 8019163
Steckverbinder Kupplung, M12x1, gsrade
Poligkit 5-polg
Kontakttrgar Kunststoft, TPU, schwarz

Autf Anfrags auch in B-Codisnung
Kentakte Metall, CuZn, vergoldat
Dichtung Kunststoft, FPM/FKM
Ubsrwurimutten -schraubs Metall, CuZn, vemickalt
Schutzart IFS7, nur im verschraubten Zustand
Machanische Labansdauer min. 100 Stackzyklen
Marschmutzungsgrad 32
Leitung POO, LfYCY, geachiomt
Kabeldurchrmessar Q5.7 mm
Leiturgslings Em
Kabsdmanital PVC, grau
Werkstoff Adarisclation G
Farben Adersolation BN, WH, BU, BK, GY
Ademaquarschritt Ex 0.25 mm?®
Lizenautbau 32x 04 mm
Bicgaradius bewegter Zustand) mindastens 10 x Kabeldurchmessar

19

¢ robuster und fertig konfektionierter
Rundsteckverbinder

o kunststoffumspritzt

¢ Schutzart IP67

¢ auch mit anderen Leitungslangen
und -qualitaten lieferbar

. l‘sezrrnn auf Uberwurfmutter aufge-

¢ PVC-Leitung

o fiir mittlere mechanische Beanspru-
chung

Anschlussbild

2WH

Q
1BN{OOO]|3BU
k=)

5GY 4BK

Kabelqualitat P00

Reinas PVC-Kabel, gesignet fir mitthers
mechanische Beanspruchung im Bersich
Verpachkungsmaschinen, sowie Montage-
und Fertigungsstrasssn. Gute Bestandig-
ket g=gen Sduren und Laugen und daher
pradestiniert fir den Einsatz in der Lebens-
schrianktes Abnebverhalten und bedingts
Ol- und Chemiskalienbestindigkeit vor-
handen.
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4.3 CANopen Kabel

Fir die CANopen-Leitung sollten ausschlief3lich folgende Kabeltypen ver-
wendet werden:

CANopen-Leitung nach Spezifikation der CiA® mit Rundstecker M12 A-codiert
5-polig

Schraubverriegelung

Gerade oder gewinkelte Versionen einsetzbar (gerade empfohlen?)

Die Busleitung kann von Teilnehmer zu Teilnehmer durchgeschleift werden.
Am Bus-Ende muss ein Terminator in die BUS OUT-Buchse eingesteckt wer-
den

Wellenwiderstand: 120 Ohm

Schutzart IP65 oder héher

Mantelmaterial PUR oder PVC. Bestandigkeit gegen Umwelteinfliisse und au-
Rere Einwirkungen (z.B. OI, Chemikalien, Reinigungsmittel, Temperatur) muss
je nach Anwendungsfall festgelegt werden.

Fur Schleppketteneinsatz mussen spezielle Schleppkettenkabel verwendet
werden (Mindestbiegeradien beachten!)

Beispiel fur ein geeignetes CANopen-Kabel:

UNITRONIC® BUS FD P CAN
UL/CSA

Litze, blank, Abschirmgeflecht
aus Cu-Crihten, PUR-AuBen-

0.75mm?, 0.8mm?
AWG18
>50 kbit/s bei 1km

Anwendung Maximale Bitrate
In der ISO 11898 international 0..40m

genormt. Maximale Bitrate 1 0.25mm?, 0.34mm?*
Mbit/s bei 40m Bus-Lange. Mit AWG23, AWG22

zunehmender Lange gréBerer 1 Mbit/s bei 40m Aufbaudaten mantel, violett (RAL 4001),
Leiterquerschnitt notwendig. 40m ... 300m UNITRONIC® BUS CAN UV-bestindig (jedoch Farbin-
Siehe untenstehende Tabelle 0.34mm? ... 0.6mm?* UL/CSA derung mit der Zeit maglich),
(Richtwerte 1SO 11898). AWGIZ, AWGZ0 Litze, 7-drahtig. blank, flammwidrig nach IEC 60332-
Fir die Segment-Lange, dem >500 kbit/s bei 100m farbcodiert nach DIN 47100, 1-2.

Leitungzquerschnitt und der 300m ... 600m Cu-Abschirmgeflecht, PVC-Au-

Bitrate gibt die IS0 11898 die 0.5mm?, 0.6mm? Benmantel, viclett.RAL 4001, Hinweis

folgenden Empfehlungen: AWG20 flammwidrig nach IEC 60332- Wellenwiderstand 120 Ohm
Segment-Lange >100 kbit/s bei 500m 1-2.

Leiterquerschnitt 600m ... 1Tkm

® CAN in Automation. Infos unter http://www.can-cia.org
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‘=| Betrsbekepacitdt [y Lederaiderstend ra| UMW»« ] Tempereturbereich
UNITRONSC® BUS CAN UL/CSA 4 UNITRONIC® BUS CAN UL/CSA N UNTRONICY BUS CAN UL/CSA L' UNITRONIC® BUS CAN UL/GSA
(800 Hz): mex 40 nF/km [Schisife): fostverlegt: foaty oe!cg!

L.‘u.n NIG® BUS FD P GAN max IBoO-n.- m 8x LO'\ﬂE{dJI’O"I‘Il!W =-40°C bia +76°C
UL/CSA UNITRONIC® BUS FD P GAN UNITRONIC® BUS FD P CAN UNITRONIC® BUS FO P CAN
(800 Kz} mex. &0 nF/km UL/CSA UL/CSA UL/CSA
[Schisife): mex. 169,8 Ohm/km bewegt: 15 x LeZungaduroh- bmg"
Betreczac .mp.ﬂ ng msnar g <30 *C biz +70 °C
UNITRONIC® BUS CAN UL/CSA
(it £ Gtrnr.rcﬂ-\-wﬂ 280V (K] Prafy ur | -"rdlofw Jorates
TRONIC® BUS FD P GAN = U ON\, S CAN UL/CSA — ITRONIC® aJ.. CANUL/CSA
UL/CSA Ader/Ader: 1600 V 1 O Ohm
[misht fur Starketromowesie) Uk 1‘&0I'ir5' BUS FD PCAN UNITRONIC® BUS FD P CAN
2B0V UL/CSA UL/CSA
Ader/Ader: 1600 V 120 Oam
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4.5

4.5.

Feldbus-Installation

1 Aufbau des Feldbusses

Der Feldbus wird typischerweise in Linienstruktur aufgebaut und die Bus-
Teilnehmer werden mit einer geschirmten, verdrillten Zweidraht- oder Vierdraht-
Leitung miteinander verbunden.

Als Kabel sollen ausschliel3lich zertifizierte Bus-Kabel verwendet werden. Busan-
fang und Busende missen mit einem busspezifischen Abschlusswiderstand
(Terminator) abgeschlossen werden, um Reflexionen auf der Leitung zu vermei-
den.

CANopen: 120 Ohm

Bei CANopen konnen maximal 127 Knoten (Teilenehmer) je Kabelsegment
angeschlossen werden. Die maximale Ausdehnung des gesamten Netzwerkes
hangt von der Bitrate ab. Die gesamt zulassige Lange kbnnen Sie der unten ste-
henden Tabelle entnehmen:

CANopen:
Bitrate [kbit/s] \ Maximale Lange des Netzwerkes in m
1000 30
800 50
500 100
250 250
125 500
50 1000
20 2500
10 5000

4.5.2 Stichleitungen

Stichleitungen fuhren zu Reflexionen auf dem Kabel und stéren die Daten-
Ubertragung

Station 3

Station 1

/\ Station 5
\/

Busabschluss

Station 4 Busabschluss

Station 2

Stattdessen muss das Kabel immer von einem zum nachsten Teilnehmer
w2durchgeschleift* werden, was Uber die BUS IN und BUS OUT Buchse oder al-
ternativ durch abzweigende T-Stiicke moglich ist.

Bei Stichleitungen, die sich nicht vermeiden lassen, darf eine bestimmte L&nge
nicht Gberschritten werden. Diese Lange hangt von der Bitrate ab und muss da-
nach berechnet werden.
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Siehe hierzu:

http://www.can-cia.org/ in der Spezifikation CiA 303-1 DR
Kapitel 5.2 Un-terminated stub cable

4.5.3 EMV-MalRnhahmen

Besonders bei den hohen Baudraten und dem Einsatz im industriellen Umfeld
kommt es auf die richtige Ausfihrung der Schirmung und Erdung an. Der
Schirm des Feldbus-Kabels soll an beiden Seiten aufgelegt werden. Die Ventil-
terminals mussen an dem dafir vorgesehenen Erdungsanschluss niederohmig
an einen Erdungspunkt angeschlossen werden, da sonst Schirm- und Entstor-
Maflinahmen wirkungslos sind.

Detaillierte Installationshinweise finden Sie auch unter folgendem Link:
CANopen:

http://www.can-cia.org/ in der Spezifikation CiA 303-1 DR
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5. Inbetriebnahme der RE-46 CANopen

5.1 Anschliel3en

Schalten Sie den Feldbus bzw. das Bus-Segment, an dem Sie die RE-46 CANo-
pen in den Bus einschleifen wollen, ab.

Bereiten Sie die POWER-Kabel (+24V) dahingehend vor, dass Sie sie ans jewei-
lige Ventilterminal legen aber noch nicht einstecken.

1| POWER-Leitung 24V

2] Feldbus ankommende Leitung

3] Feldbus abgehende Leitung

Schleifen Sie die RE-46 CANopen in die Feldbusleitung ein. Dies kann entweder
durch fertig konfektionierte Feldbus-Leitungen oder durch die Montage von feld-
konfektionierbaren Steckern/Buchsen am Feldbus-Kabel erfolgen.

HINWEIS:
Wenn das Ventilterminal das letzte oder einzige Gerat am Feldbusstrang ist, so
stecken Sie auf die Buchse BUS OUT einen Feldbus-Terminator M12 auf.

WARNUNG:

Die Anschlisse POWER und BUS IN sind auf Grund der CiA-Spezifikation NICHT
vertauschungssicher. Achten Sie daher unbedingt auf korrekten Anschluss von
POWER (oben) und BUS IN (Mitte).
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Schliel3en Sie die ankommende CANopen-Leitung an Stecker | 2| und die abge-

hende CANopen-Leitung an Buchse | 3

der RE-46 CANopen an und ziehen Sie
die Verschraubungen handfest an. Ein Werkzeug (Rohrzange 0.4.) sollte auf
keinen Fall verwendet werden, da dadurch die Verschraubung evtl. nicht mehr
l6sbar ist oder die Buchsen / Stecker beschadigt werden.

Stellen Sie jetzt die gewlnschte Knotenadresse an den Adress-Schaltern
unter dem Deckel , Address-Switch® ein

Stecken Sie nun die Power-Leitung am Stecker | 1

LEDs auf der Oberseite des Busknotens. Mit angelegter Betriebsspannung sollte
sich folgender Zustand der LEDs einstellen:

LED Bezeichnung  Farbe Zustand

Power grin @ | leuchtet
Status rot O |aus
Run grin @ | flackert
Init gin @ |ein
Error rot @® | flackert

Damit ist die Verkabelung beendet.

ein und beobachten Sie die

HINWEIS:

Der pneumatische Anschluss der RE-46 CANopen ist hier nicht beschrie-
ben. Zur Installation und Inbetriebnahme der Pneumatik Schauen Sie bitte
in der Bedienungsanleitung Ventilterminal RE-46 (Artikel-Nr. 54-RE-46-D)

nach.
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5.2 Projektieren am CANopen Master

Zum Projektieren der RE-46 CANopen bendtigen Sie ein geeignetes Projektie-
rungswerkzeug. Im Folgenden wird die Vorgehensweise anihand des CANopen-
Konfigurators von SOFTING dargestellt. Bitte lesen Sie im Bedienhandbuch lhres
Konfigurator-Herstellers die Vorgehensweise nach. Die Prozedur sollte &hnlich
sein, allerdings kénnen die Bildschirme und Schritte von den hier abgebildeten
abweichen.

Schritt 1: Anlegen eines Bus-Projektes

|DD~B y BBRlgy, ='-= wf | HEX | 2, ?*‘?
Object | ParameterName | DataType |Ac.. Vave | 0. |Int
< | 2]
For Help, press F1 7

Vergeben Sie einen Namen fiur das Busprojekt. Falls bereits ein Busprojekt vor-
handen ist, so 6ffnen Sie dieses. Stellen Sie die Baudrate flr den CANopen und
ggf. die Adresse der Busanschaltung bzw. des Masters (Node-ID) ein.

General ISym?nonisaiim |

[ ok | concel Help
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Schritt 2: Scannen oder Einfiigen des neuen Knotens

Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die Busanschaltung und wéhlen Sie
die Funktion Scan Nodes zum automatischen Scannen des Busses nach neuen
Knoten. Alternativ kann mit Insert Node ein Knoten manuell eingefligt werden.
Der Bereich der zu scannenden Adressen kann eingegrenzt werden.

Mit dem Button Scan wird der Scanvorgang gestartet.

Scan from Node: |[|

Scan to Node: |128 Stop Scan!

Close Help

Der Fortschrittsbalken neben der Node-ID zeigt den Scan-Fortschritt an. Es kann
ggf. vorkommen, dass die RE-46 nicht sofort beim ersten Scanvorgang gefunden
wird. Dann erscheint eine Fehlermeldung:

9 No node was found!
] oK

Dies kann verschiedene Ursachen haben:

Mdgliche Ursache Abhilfe

Die automatische Bitraten- Wiederholen sie den Busscan noch einmal.
Erkennung der RE-46 konnte die
Bitrate am Bus noch nicht ermitteln.
Dies sehen Sie an der LED Error.
Solange diese rot flackert, ist die Bit-
rate noch nicht erkannt.

Die Buskabel-Verbindung zwischen | Prifen Sie in diesem Fall die CANopen Lei-
Master und RE-46 CANopen ist un- | tung oder schlie3en Sie ein anderes Geréat
terbrochen oder falsch gepolt an Stelle der RE-46 CANopen an, um zu pru-
fen dass die Verkabelung OK ist.

Prifen Sie den Korrekten Abschluss der
CANopen Leitung mit einem Terminator an
beiden Bus-Enden

Das Gerat ist ausgeschaltet oder Prufen Sie den Zustand der LED Power und
wird nicht ausreichend mit Spannung | der anderen LEDs.
versorgt
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Schritt 3: Neuer Knoten gefunden

For Help, press F1

Oz A | it | = e oo R 2| RON2
1@ 127-CAN-ACx-PCI  Object | Parameter Name | DataType | Ac... | Value 0... | Init_
'|1-F:E-4E-_=Z' Nope

4| | 2

v

Nachdem der Scanvorgang beendet ist (finish), sollte der neue Knoten an der
eingestellten Feldbus-Adresse angezeigt werden, im Beispiel: Adresse 001.

Zustand der Anzeige-LEDs am Busknoten:

LED Bezeichnung | Farbe Zustand

Power grin @ | leuchtet
Status rot O | aus
Run grin @ | blinkt
Init gin @ |ein
Error Rot O |aus
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Schritt 4: Knoten-Eigenschaften einstellen

5 Untied - Cavopen Confgurator =loix]
File Edt WVew Online Options Help .
D& fi i = | | ol [0 | 2 | RN2
#”%84 RE-10 CANopen-TEST Parameter Name | DataType | Ac...| Vale | 0. | Init
< 130 §001-RE-46_CANopen
[ — I, ol o e 020-airtec_RE-10__CANopen i
General | Life Guarding | Device Info | Error Rieports |
Nake I¥0§001-RE-46_CANapen
Node-1D: 20
EDS/DC Fike: | < _”
l [
ReadEDS/OCF | Stopfiesd |
ok | cCancel | Hep
4] | »
For Help, press F1 A

Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den neuen Knoten und wahlen Sie die
Funktion Properties (Eigenschaften). Im nun geoffneten Eigenschaften-Fenster
kann das zum Knoten gehérende EDS-File geladen werden. Klicken Sie auf den
Button mit den 3 Punkten, um den Browser zu 6ffnen.

Schritt 5: EDS-Datei laden

o« ®ekE-
R

Suchenin: | EDSDatei

| _IJEDS_RE46_CANopen_¥_1_01.eds

e
Datei EDS_RE46_CANopen V_1 Oleds >  ( Offnen |)

Dateityp:

|EDS Files [*.eds)
[~ Schreibgeschiitzt dffnen

_v_I Abbrechen |

4
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Wechseln Sie in das Verzeichnis, in dem Sie die EDS-Datei fur die RE-46 abge-
legt haben. Wahlen Sie diese aus, klicken Sie dann auf Offnen und dann auf
READ EDS/DCF.

Schritt 6: EDS-Datei einlesen

General | Life Guarding | Device Infa | Eriar Reparts |

Name: [001-RE-46_CANopen
MNode-D: [1

EDS/DCF Fie: [ \PROJEKTE \RE 46 CANope . |
BHAEE [1#17sub2

Stop Read |

ok | Cocel |  Heb |

Die Datei wird eingelesen. Dies kann einige Sekunden dauern, da eine Vielzahl
von Parametern (Objekten) Ubertragen wird.

Unter Umstanden erscheint beim Einlesen der Objekte eine Fehlermeldung:

General | Life Guarding | Device Info  Entor Reports |

Dot 1501 o Pt g =1 | Diese Meldung kann mit OK bestétigt und igno-
i Jrra T anenione natlond riert werden. Die Objekte 1800sub4 bis
s rhwanin e o 1817sub4 sind reservierte Objekte in der

i core el R o i DS301, die nicht implementiert sind. Manche
R e Pt ol Konfiguratoren prufen diese trotzdem mit. Dies
s ot ol e b hat keinen Einfluss auf die Funktion der RE-46
Dbt 180D i o P et ame' et found CANopen.

?E;iecl "180E subd' or ‘ParameterName’ not found! - -

<DKDEance||Heb|
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Schritt 7: Objektverzeichnis anzeigen

D™ m| ¥ b Rk =] el ] 2] 2N
= @ 127-CAN-ACx-PCI | Object |_Parameter Name | DataType | Ac... | Value |.0... J_r_rﬂ
m 001-RE-46_CANopen (& 1000 Device_Type Unsigned3z R 0x0
(& 1001 Error_Register Unsignedé R 0x0
(& 10035ub01 Standard_Error-Field_1 Unsigned32 R 0x0
& 1003sub02 Standard_Error-Fistd_2 Unsignedi2 R Ox0
&0 10035ub03 Standard_Error-Field_3 Unsigned32 R 0x0
=3 10035ub04 Standard_Error-Field_4 Unsigned32 R 0x0
{& 10035ub05 Standard_Error-Field_S Unsigned32 R 0x0
(& 1005 COBID_Sync_Message Unsigned32 RW  0x00000080
&3 1008 Manufacturer_Device_N...  Visible String C Anybus-1C
=D 100A Software-Yersion Visible String € 1.00
= 100C Guard-Time Unsignedlé RW 0O
(& 100D Life-Time_Factor Unsigned8 RW 0O
(& 10105ub01 Store_all_parameters Unsigned3z RW
&3 1010sub02 Store_Com_parameters Unsigned3z RW %
(&2 101 1sub01 Restore_all_parameters Unsigned3z RW
(&3 101 1sub02 Restore_com_parameters  Unsigned32 RW
& 1014 COBID_Emergency_Mes... Unsigned32 R $NODEID+0x80
(& 1015 Inhibit_time_EMCY Unsignedié RW 0
& 1016sub01 Consumer_Heartbeat_Time Unsigned32 RW 0
& 1017 Producer_Heartbeat_Time  Unsignedl6 RW 0
(&2 10185ub01 Vendor_ID Unsigned32z R 0x1B
(&3 1018s5ub02 Product_Code Unsigned32 R 0x08
{0 1018s5ub03 Revision Unsigned3z R 0x00010000
=3 10185ub04 Serial_Number Unsigned3z R
(& 1200sub01 COB-1D_Chent->Server Unsigned3z R 0x601
(:EIIIZOOsubUZ COB-ID Server->Client Unsioned3z R 0x581 | _’_lLI
For Help, press F1 4

Nach erfolgreichem Ladevorgang werden im Projektfenster rechts alle Objekte
dargestellt, die das Gerat besitzt.

Die Objekte sind in verschiedene Gruppen eingeteilt:

¢ DS301 Standard-Objekte (0x1000 bis 0x1018)

e Receive PDO Kommunikations-Parameter (0x1400 bis 0x 141F)
e Receive PDO Mapping Parameter (0x1600 bis 0x161F)

e Transmit PDO Kommunikations-Parameter (0x1800 bis 0x181F)
e Transmit PDO Mapping Parameter (Ox1A00 bis Ox1A1F)

e Hersteller spezifische Objekte (0x2000 bis OxX5FFF)

Genauere Angaben zu den Objekten und finden Sie ab 5.3

Es gibt einfache Objekte, die nur aus einem Datum bestehen und indizierte
Objekte, die ein Feld von gleichartigen Daten enthalten. Zugriff auf die einzelnen
Elemente erfolgt dann Uber den Sublindex (Sub).

Von welchem Datentyp die Daten sind, ist in der EDS-Datei definiert.

Datentypen sind z. B. BOOLEAN, UNSIGNED INTEGER, SIGNED INTEGER,
FLOAT, VISIBLE STRING u. a.

Genauere Angaben hierzu entnehmen Sie bitte der Spezifikation DS301 der
CiA.
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Schritt 8: Lesen von Objekten

D" = o heX | 2L RN
=@ 127-CAN-ACx-PCI Object Parameter Name | DataType | Ac... | Value | 0. |ra]
Hil 001-RE-46_CANopen (& 1000 Device_Type Unsigned3z R OxD —
(& 1001 Error_Register Unsignedé R 0x0
(&2 10035ub01 Standard_Error-Field_1 Unsigned3z R 0x0
&2 1003sub02 Standard_Error-Field_2 Unsigned32 R 0x0
&0 10035ub03 Standard_Error-Field_3 Unsigned32 R 0x0
(&2 1003sub04 Standard_Error-Field_4 Unsigned3z R Ox0
(& 10035ub0S Standard_Error-Field_S Unsigned3z R 0x0
A= COBID_Sync_Message Unsigned32 RW  0x00000080
Manufacturer_Device_N...  Visible String C RE-46_CANopen
Software-Version Visible String € 1.00
= 100C Guard-Time Unsignedlé RW 0O
(& 100D Life-Time_Factor Unsigned8 RW 0O
(&2 1010sub01 Store_all_parameters Unsigned32 RW
& 1010sub02 Store_Com_parameters Unsigned3z RW
(&2 101 1sub01 Restore_all_parameters Unsigned3z RW
(&3 101 1sub02 Restore_com_parameters  Unsigned32 RW
& 1014 COBID_Emergency_Mes... Unsigned32 R $NODEID+0x80
& 1015 Inhibit_time_EMCY Unsignedlé RW 0
& 1016sub01 Consumer_Heartbeat_Time Unsigned32 RW 0
E@1017 Producer_Heartbeat_Time Unsignedl6 RW 0
{E3 1018s5ub01 Vendor_ID Unsigned32z R 0x1B
(&3 1018s5ub02 Product_Code Unsigned32 R 0x0B
&0 10185ub03 Revision Unsigned32 R 0x00010000
(&2 1018s5ub04 Serial_Number Unsigned3z R
(&3 1200s5ub01 COB-1D_Chent->Server Unsigned3z R 0x601
(:EI'IZUJSLIbUZ COB-ID Server->Client Unsianed32 R 0x581 ] _P_ILI
Read/Write object value online. A

Durch Anklicken mit der Maus kann ein Objekt ausgewahlt werden. Mit Read
lasst sich der Wert lesen, mit Write schreiben (sofern zuléssig, siehe Spalte Ac-
cess: RW: Read + Write, R: Read Only, C: Constant).

In obigem Beispiel wird das Objekt 1008 (Device_Name) aus dem Gerat gelesen.
Die Anzeige sollte so aussehen:

Node-ID: 1 | Hﬂ |
Index:

ox1008 wite |
Subindex: [0x00
DataType:  [Visible Sting =
Value: |RE-46_CANopen

Error Class: IDK
Ertor Code: |
Add. Code: |

Close | Hep |
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Schritt 9: Data Mapping editieren / anpassen

D@ s BE b= o & Ld 28

= @@ 127-CAN-ACx-PCI Object | Parameter Name | DataType | Ac...| Value Jlo... | 1ral
+ﬂ 001-RE-46_CANopen =2 14125ub02 Transmission_type Unsigneds RW 254
&2 1413sub01 COBID Unsigned32 RW  0x80000S00 =
{53 14135ub02 Transmission_type Unsignedd RW 254
(&2 1414sub01 COBID Unsigned32 RW  0x80000500
& 14145ub02 Transmission_type Unsignedd  RW 254
(&2 1415sub01 COBID Unsigned32 RW  0x300005S00
& 1415sub02 Transmission_type Unsigneds RW 254
(& 1416s5ub01 COBID Unsigned32 RW  0x80000S00
= 14165ub02 Transmission_type Unsigneds  RW 254
Q&D 14175ub01 COBID Unsigned32 RW  0x80000S00
r 0 Transmission_type Unsignedd Ry, 9
1_mapped_object Unsigned32 R
2_mapped_object Unsigned32 RW  UReroowzls
3_mapped_object Unsigned32 RW  0x21000308
4_mapped_object Unsigned32 RW  0x21000408
5_mapped_object Unsigned32 RW  0x21000508
&_mapped_object Unsigned32 RW  0x21000608
7_mapped_object Unsigned32 RW  0x21000708
& 16005ub08 8_mapped_object Unsigned32 RW  0x21000808
& 16015ub01 1_mapped_object Unsigned32 RW  0x21000908
(& 16015ub02 2_mapped_object Unsigned32 RW  O0x21000A08
{2 16015ub03 3_mapped_object Unsigned32 RW  0x21000B08
=3 1601 sub04 4_mapped_object Unsigned32 RW  0x21000C08
& 16015ub0s S_mapped_object Unsigned32 RW  0x21000008
& 16015ub06 6_mapped_object Unsigned32 RW  0x21000E08
tﬁl 16015ub07 7 maooed obiect Unsioned32 RW  0x21000F08 | _"]LI
For Help, press F1 4

Die RE-46 CANopen wird mit einem werksseitig eingestellten Data Mapping’
ausgeliefert. Sollten Sie ein anderes Mapping bevorzugen, so missen die Para-
meter fur die Receive-PDOs und Transmit-PDOs editiert und anschliel3end im
Terminal gespeichert werden.

Dazu muss die ASCII-Signatur ,save” auf das Datenobjekt 1010Sub01 (Store all
Parameters) geschrieben werden, da es sonst nach Ausschalten der Betriebs-
spannung verloren geht.

HINWEIS:

Die Objekt-Nummern und Werte in den Parametern werden im Objekt-
Verzeichnis hexadezimal dargestellt, d. h. das Objekt 1600Sub01 hat die Adres-
se 0x1600 und den Sub-Index 0x01. Das Value-Feld kann mit dezimalen oder
hexadezimalen Werten beschrieben werden, bei hexadezimal wird Ox vorange-

stellt.
Beispiel:
Das Objekt 1600Sub01 (erstes Receive-PDO) hat werksseitig den Wert (Value)
0x21000108.
Dabei gilt: 0x2100 Zielobjekt der Daten (QUT 1-8)
01 Sub-Index im Zielobjekt
08 Datenbreite: 8 Bits (1 Byte)

" Mit dem Data Mapping wird im CANopen-Gerét definiert, welche Empfangs-Daten (Receive-PDOs) an welche Ausgange
und welche Eingange an welche Sende-Daten (Transmit-PDOs) geleitet werden. Dies kann vom Nutzer frei definiert
werden. Ein Default-Mapping ist im Gerét gespeichert.
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Fur die Daten bedeutet das:

Die ersten 8 Bit (gelb markiert) des ersten Receive-PDOs (RPDO) werden auf
das Objekt 2100Sub01 abgebildet (gemappt). Diesem Objekt sind laut EDS-
Datei die Ausgange 1-8 der RE-46 CANopen zugeordnet, also die ersten 8
Ventilmagnete. Die nachsten Ventiimagnete werden durch 2100Sub02 gesteu-
ert usw.

CANopen Master:
Steuerung / SPS /
Netzwerkmanager

2. Receive-PDO
0x1601
Sub01: 8 Bit
Sub02: 8 Bit
Sub03: 8 Bit

Sub08: 8 Bit

Standard Daten-
- Mapping: -
1. Receive-PDO | RpDOs zu Ausgan- Manufacturer Objekt 0x2100
0x1600 gen
Sub01: 8 Bit Sub01: 8 Bit: Out 1-8
Sub02: 8 Bit Sub02: 8 Bit: Out 9-16
Sub03: 8 Bit Sub03: 8 Bit: Out 17-24

A 4

Sub08: 8 Bit: Out 57-64

Sub08: 8 Bit

\ 4

CANopen Bus CANopen Bus

Die Grafik stellt die Ubertragung der Ventilausgange von der Steuerung zur RE-
46 CANopen dar. Es gibt bis zu 32 RPDOs und 32 TPDOs, die sequentiell tber
den CANopen Ubertragen werden (schwarzer Pfeil). Dargestellt hier am Beispiel
von 2 PDOs: RPDO1 und RPDO2.

Jedes PDO kann bis zu 8 Byte Nutzdaten tragen, die mit Sub-Adressen (01 bis
08) innerhalb des PDOs angesprochen werden. Uber das Datenmapping (rote
Pfeile) wird das Ziel der Nutzdaten festgelegt, im Beispiel die Ventil-Ausgénge
des Feldbus-Terminals. Die PDOs werden beim Standard-Mapping immer kom-
plett aufgefillt, bevor ein neues PDO angefangen wird.
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Schritt 10: Datenobjekte fir den Busbetrieb markieren / reservieren

Um Zugriff auf die Datenobjekte zu erhalten, muss beim SOFTING Konfigurator
eine Markierung gesetzt und diese fur den OPC-Zugriff freigeschaltet werden.
Dies erkennt man an den lila markierten Objekten:

D@ ey b= el ]t 2N

For Help, press F1

Welche und wie viele Objekte benétigt werden, hangt vom Datenmapping (s. 0.) und der

Anzahl der zu steuernden Ventile ab. In obigem Beispiel sind die Objekte 2100sub1 bis

2100sub5 markiert. Dies sind die standardmalRig gemappten Objekte flir das erste Aus-

gangs-PDO. Jede Sub-Adresse enthélt 8 Bit also 1 Byte Ausgangsdaten.

Beispiel:

Ventilterminal mit 20 Stationen = 40 Magnete -> es werden 40 Bit = 5 Byte Ausgangsda-

tenbendtigt. Da im Busprojekt noch keine PDOs belegt sind, werden die ersten Stan-
dardobjekte 2100subl bis 2100sub5 verwendet.

Hinweis:

Wenn das Ventilterminal z. B. nur 18 Stationen hat, missen trotzdem 5 Byte
Ausgangsdaten reserviert werden. Die hdchstwertigen Bits des letzten

Ausgangsbytes sind dann ohne Funktion.

Wird hingegen ein luckenloses Auffullen der Ausgangsdaten gewunscht,
so muss das Standard-Mapping so geandert werden, dass die ,Ubrigen®

Bits an ein anderes Objekt gemappt werden.
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& @ 127-CAN-ACX-PCI Object | Parameter Name | oaaType |Ac..|veue 4
}-ﬂ 001-RE-46_CANopen & 20215ub01 Application_data_in_parameters_32-bit__32 Unsigned32 R 0x0
& 20215ub Application_data_in_parameters_32-bit__33 Unsigned32 R 0x0
3 Application_data_in_parameters_32-bit__34 Unsigned32 R 0x0
Application_data_in_parameters_32-bit__35 Unsigned32 R 0x0
Application_data_out_parameters_8-bit__0 Unsignedd8 RW  0x0
Bpplication_data_out_parameters_8-bit__1 Unsigneds RW  Ox0
pplication_data_out_parameters_8-bit__2 Unsignedd8 RW  0x0
Bipplication_data_out_parameters_8-bit__3 Unsigned8  RW  0Ox0
Application_data_out_parameters_8-bit__4 Unsignedd8 RW  0x0
Application_data_out_parameters_8-bit__5 Unsignedd RW  0x0
i Application_data_out_parameters_8-bit__6 Unsignedd RW  Ox0
(& 2100sub08 Application_data_out_parameters_8-bit__7 Unsigneds RW  Ox0
(&2 2100sub09 Application_data_out_parameters_8-bit__8 Unsignedd8 RW  0x0
{E2 2100sub0A Application_data_out_parameters_8-bit__9 Unsigneds RW  Ox0
(&2 2100sub0B Application_data_out_parameters_8-bit__10 Unsignedd8 RW  0x0
(& 2100sub0C Application_data_out_parameters_8-bit__11 Unsigned8  RW  0Ox0
{E2 2100sub0D Application_data_out_parameters_g-bit__12 UnsignedS RW  Ox0
{E2 2100sub0E Application_data_out_parameters_8-bit__13 Unsignedd8 RW  0x0

(&2 2100sub0F Application_data_out_parameters_g-bit__14 Unsigned8 RW  Ox0 —
(&2 2100subl10 Application_data_out_parameters_8-bit__15 Unsignedd8 RW  0x0
{E22100subl1 Application_data_out_parameters_g-bit__16 Unsigned8 RW  Ox0
(&2 2100sub12 Application_data_out_parameters_8-bit__17 Unsignedd8 RW  0x0
(&2 2100subl13 Application_data_out_parameters_8-bit__18 Unsigneds RW  Ox0
{E22100subl14 Application_data_out_parameters_8-bit__19 Unsigned8 RW  Ox0
(&2 2100subl5 Application_data_out_parameters_8-bit__20 Unsigneds RW  Ox0

'.'ﬁ'ZIDDsublé Aoolication data out parameters 8-bit 21 Unsiunefs RW  0Ox0 il_'J
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Schritt 11: Datenobjekte bearbeiten / editieren

Damit im Konfigurator besser erkennbar ist, welche Ventile mit welchen Objekten
gesteuert werden, empfehlen wir den Objekten Klartext-Namen zu geben. Dies
kann durch einen Rechtsklick auf das Objekt erfolgen:

General | Receive PDO Parameters |

Index / Subindex: {0x2100 {0x1
Data Type: |Unsigned8

read;/ wite

[V Initialize on Start

Communication
[V OPC Access e

& PDO ™ Tranemit PDO
[V Receive PDO

Im Feld Parameter Name kann eine Bezeichnung fur das Objekt eingetragen
werden, in diesem Fall RE-46 CANopen_V1-V4. V1-V4 steht fir die Ventil-Nr.

auf dem Ventilterminal.

Im Feld Value kann ein Startwert flr das Objekt eingetragen werden. Wird der
Haken vor Initialize on Start gesetzt, so bewirkt dies ein Ricksetzen aller Ventile
auf den Zustand ,AUS" (0x0) beim Busstart.
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Wenn alle zur RE-46 CANopen gehdrenden Objekte editiert sind, so sieht das
Objektverzeichnis z. B. so aus:

ID@Eoe| ¥ B e = e ]S 2N

=) @@ 127-CAN-ACx-PCI Object Parameter Name | DataType | Ac...| value 4|
*-I 001-RE-46_CANopen {&3 2021 5ub01 Application_data_in_parameters_32-bit__32 Unsigned32 R 0x0
2021 sub02 Application_data_in_parameters_32-bit__ 33 Unsigned32 R 0x0

Application_data_in_parameters_32-bit__34 Unsigned32 R 0x0
Application_data_in_parameters_32-bit__35 Unsigned32 R 0x0
RE-46_CANopen_V1-V4 Unsigneds RW  Ox0
E-46_CANopen_V/S-v8 Unsignedd RW  0x0
E-46_CANopen_¥9-¥12 Unsignedd RW  0x0
E-46_CANopen_¥13-Y16 Unsigneds RW  Ox0
RE-46_CANopen_¥17-¥20 Unsigneds RW  Ox0

Application_data_out_parameters_g-bit_5 Unsignedd RW  Ox0
Application_data_out_parameters_8-bit__6 Unsignedd RW  Ox0
{&@ 2100sub08 Application_data_out_parameters_g-bit__7 Unsigneds RW  0Ox0
(&0 2100sub09 Application_data_out_parameters_8- 8 Unsigneds RW  Ox0
(&2 2100sub0A Appkatbn_data_wt_parmtars_&-:kg Unsignedd RW  0x0
{&2 2100sub0B Application_data_out_parameters_g-bit__10 Unsignedd RW  0Ox0
{&2 21005ub0OC Application_data_out_parameters_g-bit__11 Unsignedd RW  Ox0
& 21005ub0D Application_data_out_parameters_8-bit__12 Unsignedd RW  0x0
{&2 2100sub0E Application_data_out_parameters_g-bit__13 Unsignedd RW  Ox0
{3 2100sub0F Application_data_out_parameters_8-bit__ 14 Unsignedd RW  0Ox0 —
& 21005ub10 Application_data_out_parameters_g-bit__15 Unsigneds RW  Ox0
{E2100sub11 Application_data_out_parameters_8-bit__16 Unsigneds RW  Ox0
@ 2100sub12 Application_data_out_parameters_g8-bit__17 Unsigneds RW  Ox0
{&22100s5ub13 Application_data_out_parameters_g-bit__18 Unsignedd RW  0x0
=3 21005ub14 Application_data_out_parameters_8-bit__19 Unsigneds RW  0x0
@ 2100sub15 Application_data_out_parameters_8-bit__20 Unsignedd RW  Ox0
0x0

{E 2100sub16 Apolication data out parameters 8-bit 21 i RW
< I

For Help, press F1 S
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Schritt 12: Konfiguration speichern und in den Master laden

Speichern Sie nun das Busprojekt mit der Funktion Datei speichern unter in einem

Konfigurationsverzeichnis ab und laden Sie die Datei in den CANopen Master, in unse-
rem Fall den SOFTING OPC-Server:

WIWWDiagnmel

=

E Bitte wahlen Sie eine CANopen OPC Konfigurationdatei aus:

(LT Konfic\RE 46 01 1ADI Sbyte OUT Conf I De—1 Erzeugte Konfig-Datei

Datei setzen |

% Softing CANopen OPC Server

Startart: Win32 Outproc
Status: Server ist beendet.

Server starten

Schritt 13: Starten der Bus-Konfiguration

Aktivieren Sie nun die Buskonfiguration, in unserem Beispiel durch Klick auf den Button
~Server starten”. Der Server (CANopen Master) dndert seinen Status:

Aligemein | WwW Diagnose |

’_;J Bitte wahlen Sie eine CANopen OPC Konfigurationdatei aus:

Dateiname: IEKonfig\RE-48_01_1AD|_5byte_0UT.Cor& _I

Datei setzen |

% Softing CANopen OPC Server

Startart:
Status: Server ist gestartet. Server-Status
Server beenden %
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Beobachten Sie die LEDs am Busknoten. Folgender Zustand sollte sichtbar sein:

LED Bezeichnung Farbe Zustand

Power grin @ | leuchtet
Status rot O | aus
Run grin @ | leuchtet
Init grin @ | leuchtet
Error rot O |aus

Der Busknoten ist online, d. h. es werden zyklisch Prozessdaten (PDOs) und auch Ser-
vice-Daten (SDOs) ausgetauscht.

WARNUNG:

= Wenn Druckluft am Ventilterminal RE-46 anliegt, kann das Setzen von
Ausgangen zu unerwinschten Bewegungen der pneumatischen Antriebe
fuhren.

Verletzungsgefahr bzw. Gefahr von Maschinenschaden!
Fuhren Sie die elektrischen Tests immer ohne Druckluft durch und prifen

Sie zunachst fur alle Ventile, ob die Steuerung bzw. Software richtig arbei-
tet.

Schritt 14: Funktionstest

Wird nun eines der vorher projektierten PDOs, z. B. 2100subl1 Bit O mit einem Wert ,, 1"
beschrieben, so geht am zugeh&érigen Magnetventil die LED an und das Ventil andert
seine Stellung. Mit einer ,0“ am Bit O wird das Ventil wieder zurlickgestellt.

~ Address-

swilch

LED 14 leuchtet gelb
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5.30bjektverzeichnis RE-46 fur CANopen

5.3.1 DS301 Standard Objekte

Objekt Sub Name /Beschreibung
ID Index
1000 Device Type
1001 Error Register
1003 Pre Defined Error Field
1003 Sub01- Error Field 01-05
Sub05
1005 COB-ID Sync Message
1008 Manufacturer Device Name
100A Manufacturer Software Version
100C Guard Time
100D Life Time Factor
1010 Store Parameters
1010 Sub01 Store all parameters
1010 Sub02 Store communication parameters
1011 Restore Default Parameters
1011 Sub01 Restore all default parameters
1011 Sub02 Restore communication default parameters
1011 Sub03 Restore application default parameters
1014 COB-ID Emergency Message
1015 Inhibit Time EMCY
1016 Sub01 Consumer Heartbeat Time
1017 Producer Heartbeat Time
1018 Identity Object
1018 Sub01 Vendor ID
Sub02 Product Code
Sub03 Revision Number
Sub04 Serial Number
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5.3.2 Receive PDO Kommunikations-Parameter

Objekt

ID

0x1400

bis

O0x141F

Sub

Index

Name /Beschreibung

Receive PDO Kommunikations-Parameter
Definition der Receive-PDOs
Sollten nicht geandert werden!

5.3.3 Receive PDO Data Mapping (Standard)

Objekt  Sub Wert (hex) Name /Beschreibung

ID Index

1600 Sub01 0x21000108 Zielobjekt 2100 Sub 1 (8 Bit)
1600 Sub02 0x21000208 Zielobjekt 2100 Sub 2 (8 Bit)
1600 Sub03 0x21000308 Zielobjekt 2100 Sub 3 (8 Bit)
1600 Sub04 0x21000408 Zielobjekt 2100 Sub 4 (8 Bit)
1600 Sub05 0x21000508 Zielobjekt 2100 Sub 5 (8 Bit)
1600 Sub06 0x21000608 Zielobjekt 2100 Sub 6 (8 Bit)
1600 Sub07 0x21000708 Zielobjekt 2100 Sub 7 (8 Bit)
1600 Sub08 0x21000808 Zielobjekt 2100 Sub 8 (8 Bit)

5.3.4 Manufactuerer Object 0x2100

Objekt  Sub Wert (hex) Name /Beschreibung

ID Index

2100 Sub01 00..FF OUT 01-08 (Ventilmagnete)
2100 Sub02 00..FF OUT 09-16  (Ventilmagnete)
2100 Sub03 00..FF OUT 17-24 (Ventilmagnete)
2100 Sub04 00..FF OUT 25-32  (Ventilmagnete)
2100 Sub05 00..FF OUT 33-40 (Ventilmagnete)
2100 Sub06 00..FF OUT 41-48 (Ventilmagnete)
2100 Sub07 00..FF OUT 49-56 (Ventilmagnete)
2100 Sub08 00..FF OUT 57-64 (Ventilmagnete)
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6. Diagnose und Fehlersuche

6.1 Diagnosemdglichkeiten mit CANopen

CANopen bietet eine Vielzahl von Standard-Objekten, die es erméglichen, Infor-
mationen aus dem Busknoten auszulesen bzw. in den Busknoten zu schreiben.
Diese Objekte sind im CiA Draft Standard 301 naher beschrieben. Dieses Doku-
ment kann bei der CiA (CAN in Automation e.V., URL: http://www.can-cia.orq)
angefordert bzw. heruntergeladen werden.

Fur zusatzliche, benutzerdefinierte Datenobjekte wenden Sie sich bitte an den
AIRTEC Service.
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6.2 Fehlersuche

Sollten Stérungen am System auftreten, so kbnnen Sie anhand der
folgenden Tabelle nach méglichen Ursachen und Abhilfen suchen.

HINWEIS:

Beachten Sie die LED-Anzeigen auf dem Busknoten. Sie geben wichtige Hinwei-
se auf eine mogliche Stérungsursache.

Sollte sich Ihr Problem nicht I6sen lassen oder nicht in der Tabelle aufgefuhrt
sein, so wenden Sie sich mit einer detaillierten Fehlerbeschreibung an den

AIRTEC Service

Fehlersuchtabelle

Fehlersymptom

Mogliche Ursache

Abhilfe(n)

1) LED POWER leuchtet
nicht oder nur sehr schwach

a) Betriebsspannung verpolt
oder falsch angeschlossen

a) Spannung nachmessen am
Power Stecker:

Pinbelegung siehe 3.1

Bei Verpolung: Leitung drehen

b) Netzgerat tiberlastet

b) Gesamtlast prifen, Span-
nung im belasteten Zustand
messen (alle Magnete an)

¢) Kurzschluss im POWER-
Netz

¢) Durch Abklemmen der Ein-
zel-Verbraucher ermitteln, wel-
ches Gerat den Kurzschluss
verursacht. Gerat entfernen/
tauschen

d) Bei Flackern der Power
LEDs: Wackelkontakt oder zu
geringe Kabelquerschnitte

d) Installation prtifen, ggf.
Adern Querschnitte erhdhen
bzw. Adern parallel schalten.

2) BUS LEDs

a) LEDs leuchten nicht gemar
den Angaben in dieser Be-
triebsanleitung

a) Versuchen Sie anhand der
Tabelle unter 3.4 eine Eingren-
zung des mdglichen Fehlers.
Prufen Sie die Master-
Konfiguration auf Fehler oder
Unstimmigkeiten

b) Doppelte oder falsche Ein-
stellung der Knoten-Nr. an ei-
nem oder mehreren Slaves

b) Einstellung einer korrekten
Nummerierung. Keine Doppel-
adressen zulassig!
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7 Kontakt und Service

AIRTEC Pneumatic GmbH
WesterbachstralRe 7

D-61476 Kronberg

Telefon 06173 -9562-0
Telefax 061 73 —95 62-49
http://ww.airtec.de

E-Mail: Info@airtec.de
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Anderungen im Zuge technischer Verbesserungen
ohne vorherige Ankiindigung bleiben vorbehalten.
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AIRTEC Pneumatic GmbH
WesterbachstralRe 7
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